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1. WSTEP
1.a NAZWA PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem opracowania dokumentacja projektowa remontu pomieszczen

2 pietra Wydziatu Chemicznego Politechniki Warszawskiej, ul. Noakowskiego 3 w
Warszawie, dz. nr ew. 1, obreb 5-05-05 Wpis do rej.zab. A -921 decyzjag z dnia
01.12.1977r.

1.b PRZEDMIOT | ZAKRES SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét w zakresie instalacji elektrycznych remontu pomieszczen

2 pietra Wydziatu Chemicznego Politechniki Warszawskiej, ul. Noakowskiego 3 w
Warszawie, dz. nr ew. 1, obreb 5-05-05 Wpis do rej.zab. A -921 decyzjg z dnia
01.12.1977r. opracowanej przez pracownie VODA Bartosz Trzeciak Ul. M.Kopernika
8/18 m.26 00-367 WARSZAWA 791-228-000 opracowana w kwietniu 2016r.

W zakresie instalacji elektrycznych i obejmuje:

— Instalacja elektryczna 230V oswietlenia

— Instalacja elektryczna 230V gniazd wtykowych

— Instalacja elektryczna 230V gniazd komputerowych
— Instalacja elektryczna 230V gniazd technologicznych
— Instalacja lokalnych potgczen wyréwnawczych

— Instalacja videodomofonu.

1.c  ROBOTY TOWARZYSZACE, TYMCZASOWE | SPECJALNE
1.c.1 Roboty towarzyszace i tymczasowe

Do robét towarzyszgcych i tymczasowych zalicza sie:

- urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy

- utrzymywanie urzadzen placu budowy wraz z maszynami

- pomiary do rozliczenia rob6t wraz z wykonaniem lub dostarczeniem
przyrzgdow

- dziatania ochronne zgodne z BHP

- utrzymywanie urzadzen i narzedzi w dobrym stanie

- przewo6z materiatdow do miejsc ich wykorzystania

- usuwanie z obszaru budowy odpaddw nie zawierajgcych substancji
szkodliwych

- usuwanie zanieczyszczen wynikajgcych z rob6t wykonywanych przez
wykonawce

1.c.2 Roboty specjalne

Do robét specjalnych zalicza sie:
- nadzorowanie robot wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach
umowy o podwykonawstwie
- dziatanie zabezpieczajgce przed wypadkami pracy na rzecz innych
przedsiebiorstw
- specjalne (dodatkowe) badanie materiatow i elementdw instalacyjnych
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- ustawienie, utrzymywanie i usuniecie urzadzen do zabezpieczenia
komunikacji na budowie np. ogrodzen, rusztowan ochronnych.

1.d  INFORMACJE O PLACU BUDOWY

Plac budowy stanowia projektowane pomieszczenia remontu pomieszczen

2 pietra Wydziatu Chemicznego Politechniki Warszawskiej, ul. Noakowskiego 3 w
Warszawie, dz. nr ew. 1, obreb 5-05-05 Wpis do rej.zab. A -921 decyzjg z dnia
01.12.1977r oraz inne pomieszczenia i miejsca zwigzane z wykonaniem instalacji w
zakresie przewidzianym w projekcie.

1.6 NAZWY | KODY ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH NINIEJSZYM
OPRACOWANIEM

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
2. MATERIALY
2a Szczegdbtowe wymagania dotyczace materiatow i wyrobow
- Roztacznik bezpiecznikowy 3f 63A — 1szt.

- Kabel zasilajgcy YDY 5x10mm2
- Rura elektroinstalacyjna sztywna PCV 32mm

- Rozdzielnica wkuwana 6x24 moduty o wymiarach 1145x67x140mm z drzwiami
stalowymi wyposazonymi w zamek — 1szt.

- Roztacznik izolacyjny 3f 4P 40A — 1szt

- Lampki sygnalizacyjne 230V — 3szt

- Ogranicznik przeciwprzepieciowy typ I+l — 1szt

- Wytacznik instalacyjny 4P 40A "C" 10 kA — 1szt

- Wytacznik réznicowo-pragdowy z cztonem nadmiarowym 10A 30mA,B’AC"2P -5 szt

- Wytacznik réznicowo-prgdowy z cztonem nadmiarowym 16A 30mA,B'AC"2P —-18 szt

- Wytacznik réznicowo-prgdowy z cztonem nadmiarowym 16A 30mA,B'A"2P -3 szt

- Przewdd YDYzo 3x1,5 mm2

- Przewdd YDYZzo 3x2,5 mm2

- Przewdd Dyzo 4 mm2

- Przewdd UPT 4x2x0,5 kat 5 nieekranowany

- Odgateznik 80mm z pokrywa p/t

- Puszka pod osprzet 60mm p/t

- Gniazdo 230V 2P+Z 16A p/t IP44

- Gniazdo 230V 2P+Z 16A p/t podwodjne

- Gniazdo 230V 2P+Z 16A p/t dedykowane
- Gniazdo teleinformatyczne 2xRJ45

- Wiacznik odwietlenia swiecznikowy p/t

- Wylacznik schodowy p/t

- Listwa ekwipotencjalna LSW

- AV:WIDEODOMOFON C100 4,3"



- AVIZASIL. 2W AUDIO MAX 100

- AV:AKTOR PRZEKAZ.2MOD-2W

- AV:ADAPTER WIDEO 2W DO ZASIL.
- AV:BLOK DYSTR.X4 2W

- SN:PUSZKA P/T 2 MOD

- AV:KONFIGURATOR 1 10SZT 2W

- AV.KONFIGURATOR 2 10SZT 2W

- AV:KONFIGURATOR 3 10SZT 2w

- AV:KONFIGURATOR 9 10SZT 2W

- SN:RAMKA+UCHWYT 2 MOD-ALU

- SN:MODUL FON.AUDIO/VIDEO 2X1P
- SN:PLAK.MOD.A/V-ALU

- SN:MODUL Z 4 PRZYCISKAMI

- SN:PLAK.MOD. 3P-ALU

L1 — Oprawa LED 30W 4000K 3630Im o wymiarach 595x595x83

montowana jako zwieszana na dostarczanych razem z nig systemach
sztywnych zawiesi. Obudowa z profilu aluminiowego anodowanego
malowanego na kolor czarny, dyfuzor PMMA opalizowany.

Np. oprawa FLASH Z LED 30W 4K PLX

L3 — Oprawa LED 64W 4000K (neutralnej bieli }6050Im o wymiarach 1183x186x43

AW —

T
|

2.b

montowana jako zwieszana na dostarczanych razem z nig systemach zawiesi.
Obudowa z profilu aluminiowego anodowanego malowanego na kolor czarnyi
poliweglan mleczny, mikro dyfuzorem pryzmatycznym

Np. oprawa RANA LED 64W 4K

Oprawa oswietlenia awaryjnego o wymiarach 120x120x110 przeznaczona do
montazu natynkowego do oswietleni drég ewakuacyjnych oraz przestrzeni
otwartych, optyka kwadraarea led, praca ciemna, stopien ochrony zrodto
swiatta niewymienialne LED2 moc 3W 290Im trwatos$é zrédta swiatta 50000h,
materiat cbudowy Zrodta swiatta blenda PC/ABS PMMA, obudowa modutu
zasilajgcego stal. Czas pracy awaryjnej 2h, czas tadowania akumulatora 24h
Np. oprawa KWADRA NT LED3 Aw 2h

Oprawa osSwietlenia ewakuacyjnego o wymiarach 270x33x70mm
przeznaczona do montazu natynkowego wewnatrz budynku do wskazania
drog ewakuacyjnych po przez zastosowanie piktograméw, praca ciemna, ,
zrodto swiatta niewymienialne LED moc 8W trwato$é zrodia $wiatta 50000h,
obudowa wykonana z blachy stalowej malowanej proszkowo na kolor biaty,
klosz pleksi, ptytka z piktogramem, klosz transparentny, mozliwo$é pracy
awaryjnej 3h, czas tadowania akumulatora 24h

Np. oprawa Cristal LED 3J

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW | WYROBOW

- Nalezy stosowac materiaty i urzagdzenia posiadajgce atesty dopuszczajace ich
stosowanie na terenie Polski.

- Transport i sktadowanie materiatow i urzadzer nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych (stosowac sie .do zalecer producenta odnosnie transportu
i sktadowania wyrobow i urzadzen).

- Przed montazem sprawdzi¢ jako$¢ stosowanych materiatéw. Wyroby uszkodzone
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wykonywac przy uzyciu sprzetu odpowiednio przystosowanego do rodzaju i
przekioju taczonych przewodow

- nie zezwala sie na fgczenie przewodow przez zwykte okrecanie

5 puszki taczeniowe w instalacjach zwyktych powinny miec przed
zainstalowaniem wycieta odpowiednig liczbe otwordéw na wprowadzenie
przewodow, a w instalacjach szczelnych odpowiednig liczbe otworow z
dtawikami o takie] samej $rednicy, aby mozna byto uszczelni¢ wejscie
przewodu do puszki.
wykonawca ma obowigzek wykonania robot w sposob niekolidujacy z innymi
branzami oraz zgodnie z projektem technicznym oraz PBUE i aktualnie
obowigzujgcymi normami i przepisami.

- wszystkie potaczenia i przytaczenia przewodow biorgeych udziat w ochronie
przeciwporazeniowej powinny by¢ wykonane w sposéb pewny, trwaty w
czasie, chronigcy przed korozjg. Przewody nalezy taczyc ze sobg przez zaciski
przystosowane do materiatu, przekroju oraz ilo$ci tgczonych przewodow, a
takze srodowiska, w ktorym potgczenie ma pracowac.

- Uktadanie kabli powinno by< wykonane w sposdb wykluczajgcy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrecanie rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu
powinny byc¢ zachowane $rodki ostrozno$ci zapobiegajgce uszkodzeniu innych
kabli lub urzadzen znajdujgcych sie na trasie budowane;j linii

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jakosci jest stwierdzenie osiagniecia jakosci wykonywanych robét przy
montazu instalacji elekirycznych. Materiaty, aparaty i urzadzenia stosowane podczas
robo6t powinny posiadac atesty fabryczne dopuszczajace ich stosowanie lub
Swiadectwa jako$ci wydane przez producenta. Kontrola i badania w trakcie robot:
urzadzenia i aparaty elekiryczne sprawdzi¢ w zakresie lokalizacji, kompletnosci
wyposazenia, stanu powtok ochronnych oraz zgodnosci z projektem.
Badania i pomiary pomontazowe
Po wykonaniu robét nalezy sprawdzié:

a/ kompletnosc i jakosc wykonanych robot

b/ wykona¢ stosowne badania i pomiary elektryczne
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania badan materiatow oraz
robo6t. Wykonawca dostarczy Inwestorowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowne
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
Inwestor bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzgdzen pomiarowych, pracy personelu lub metod
pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT
7.a ZASADY OGOLNE

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
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z dokumentacjg projektowg w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po piseimnym powiadomieniu inwestora o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiardéw bedg wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostang
poprawione wedtug instrukcji Inwestora na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie
przeprowadzany z czestotliwoscia wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy
okreslonej w umowie lub w innym czasie uzgodnionym przez Wykonawce lub
Inwestora.

7.b  ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone liniowo w pionie lub poziomie.

Objetosci bedg wyliczone w m3 jako diugosc pomnozona przez Sredni przekroj.
Hosci, ktdre majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach.

7.c  URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru beda
zaakceptowane przez Inwestora.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli te
urzadzenia lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne swiadectwa legalizagji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym czasie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.a ODBIOR ROBOT ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
-odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacym zakryciu
-odbiorowi czesciowemu
-odbiorowi ostatecznemu
-odbiorowi pogwarancyjnemu

8b  ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogoinego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora.
Gotowos¢ dalszej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniu Inwestora. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie poézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika  budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
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PN-IEC 60364-5-56:1998 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobor |

montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczeristwa.

PN-IEC 60364-5-548:200 1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor |

montaz wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajgce i
potaczenia wyrdwnawcze instalacji informatycznych.

PN-EC 60364-6-61 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.

Sprawdzanie odbiorcze.

PN-EC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania

dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie
ograniczone powierzchniami przewodzacymi.

PN-IEC 60364-7-707:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania

PN-EN 60446:2004

PN-EC 994:1993
PN-90/E-05029
PN-E-04700:1 998

dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania
dotyczace uziemien instalacji urzadzeri przetwarzania danych.

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia
identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi.

Ograniczniki przepig¢. Beziskiernikowe zaworowe ograniczniki
przepiec z tlenkdw metali do sieci pradu przemiennego.
Kod do oznaczania barw.

Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczych.

PN-E-04700:1 998/:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach

elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczych  (Zmiana Az1).

Inne dokumenty i instrukcje:

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom V)
Arkady, Warszawa 1990 r.

Warunki techniczne wykonania | odbioru robot budowianych ITB czesé D: roboty
instalacyjne. Zeszyt 1: Instalacje elekiryczne i piorunochronne w budynkach
mieszkalnych. Warszawa 2003 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB czes¢ D: roboty
instalacyjne. Zeszyt 2: instalacje elekiryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznosci publicznej. Warszawa 2004 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania
ogolne. Kod CPV 45000000-7. Wydanie I, OWEOB Promocja — 2005 .
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (standardowa)
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych (wewnetrznych)”’ —
Paoradnik montera elektryka WNT Warszawa 1997 r.



Ustawy:

Rozporzadzenia:
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Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

(Dz. U. 2 2004 r. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz.
2016 z pozn. zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacii projektowei, specyfikacil
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z
2005 . Nr 75, poz. 664).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczeristwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.
U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pbzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowianym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
systemow oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane
jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow
budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).



